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Etude des propriétés d'un réglage

automatique.
Essai de synthèse de différentes méthodes de calcul.

Application au réglage de vitesse d'un groupe

hydro-électrique,

par Michel CUÉNOD, ingénieur à la S. A. Bföwn-Boveri.

(Suite et fin.) 1

B. Détermination de la stabilité de réglage.

1. Régulateur et servomoteur purement statiques.

Nous admettons que servomoteur et régulateur agissent

infiniment rapidement, ce qui nous donne la courbe
d'allure et la fonction de transfert suivantes :

I I
mvp JVn v '

La courbe d'allure du réglage J^est donnée par le pro-
iduit de la courbe d'allure du groupe Jvv par celle du
dispositif de réglage Jv„

Elle a la ;paême forme que la courbe d'allure J^v ; elle

est décalée de 180° et multiplie par le iacteui;J|-. La
b

valeur limite du statisme b peut se déduire directement
de la figure 27.

1 Voir Bulletin technique du 26 avril, 10 mai et 22 novembre 1947.

Pour que la condition de Nyquist soit remplie, il faut
que la courbe d'allure Jr coupe l'axe réel pour une valeur
plus petite que 1. Nous en déduisons pour Ta 10 sec

pour Qy0 0,5

1

j 0,05 -^ < 20 b >
0,1 10 b > 10 %

Ces valeurs de statisme sont beaucoup trop élevées

pour être admissibles, d'autant plus qu'elles ne
concernent que le cas le plus favorable d'un servomoteur
infiniment rapide. D'où la nécessité d'introduire un
servomoteur astatique avec statisme passager ou régleur
avec accéléromètre.

2. Réglage avec dispositif de stabilisation.

a) Dispositif idéal.

Nous considérons l'accéléromètre idéal dont nous;1

avons déjà établi la courbe d'allure et qui doTin&;'Ia

courbe d'allure du réglage ouvert suivante :

r j r f, Ä \ 11 + jZA

A^

1 + J

A ab.

Les figures 40 et 41 représentent ces courbes d'allures
obtenues en combinant les courbes d'allures des figures 21, <

22 et 30, pour les valeurs numériques suivantes :

Tc 1 sec

Ttt 10 sec

Ts 5 sec

b =10%
A paramètre '= 0, 1, 2, 5.
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