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Zum Umschlagbild:

Leica GS18 I-GNSS-RTK-Rover
Stellen Sie sich vor, was in visueller Positionierung steckt! Der neue Leica

GS18 I, ein vielseitiger GNSS-RTK-Rover mit visueller Positionierung für
Vermessungszwecke, konzipiert für Vermessungsprofis, die mühelos und

genau Punkte messen möchten, die bisher mit einem GNSS-Rover nicht

gemessen werden konnten. Jetzt haben Sie die Möglichkeit, Ihren Standort

schnell in Bildern zu erfassen und davon ausgehend Punkte zu messen,
entweder vor Ort oder später im Büro.
Durch die Kombination aus GNSS- und IMU-Sensoren und einer Kamera
entsteht eine visuelle Positionierungstechnologie, dank der Sie mit diesem

leistungsstarken GNSS-RTK-Rover das messen können, was Sie sehen. Der
GS18 I bietet alle Funktionen des Leica GS18 T: Zusätzlich zur visuellen
Positionierung können Benutzer Punkte beispielsweise entweder mit einem

geneigten oder einem nivellierten Lotstab kartieren.

Leica Geosystems AG
Europastrasse 21, CH-8152 Glattbrugg
Tel. 044 809 33 11, Fax 044 810 79 37
info.swiss@leica-geosystems.com, www.leica-geosystems.ch
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Mobile GNSS Temps réel Leica GS181

Imaginez la puissance du positionnement par l'image! Découvrez le Leica
GS18 I: un mobile GNSS temps réel de levé polyvalent doté d'une
technologie de positionnement par l'image. Cette solution a été conçue pour
permettre aux topographes et aux géomètres de mesurer facilement et
avec précision des points qui auparavant ne pouvaient pas être mesurés

avec une antenne GNSS. Vous pouvez désormais capturer rapidement le
site en images, puis mesurer des points depuis celles-ci, que ce soit sur le

terrain ou plus tard, au bureau.
L'association du capteur GNSS, de l'IMU et d'une caméra permet de créer
une technologie de positionnement par l'image qui se présente sous la
forme d'un mobile GNSS temps réel tellement puissant qu'il vous permet
de mesurer ce que vous voyez. Le GS181 est doté de toutes les fonctionnalités

du Leica GS18 T: en plus de la fonctionnalité de positionnement
par l'image, les utilisateurs peuvent par exemple lever des points avec
l'antenne inclinée ou bullée ou directement sur l'image.

Leica Geosystems SA

Rue de Lausanne 60, CH-1020 Renens
Tél. 021 633 07 20, Fax 021 633 07 21

info.swiss@leica-geosystems.com, www.ieica-geosystems.ch
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